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SPECYFIKACJA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
Wymiana pozioméw kanalizacyjnych w budynku mieszkalnym, wielorodzinnym
przy ul Lwowskiej 23 w ZamosScoiu.

I. DANE OGOLNE
1.Podstawowe dane o przedsi¢wzig¢ciu

1.1 Lokalizacja i opis stanu istniejacego

Budynek przy ul. Lwowskiej 23 jest catkowicie podpiwniczony, w podpiwniczeniu
znajduja si¢ piwnice lokatorskie. Obiekt wyposazony jest w instalacje

co, kanalizacyjna, wodociagowa, gazowa i elektryczna. Scieki z budynku
odprowadzane sa do sieci miejskiej. Poziomy kanalizacyjne znajduja si¢ pod posadzka
piwnic. W wyniku czgstego zalewania piwnic $cieckami Wspdlnota Mieszkaniowa
podjeta decyzjg o przebudowie poziomow 1 wyniesieniu ich wyzej na §ciany piwnic.

1.3 Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu 1 realizacji rob6t budowlanych zwiazanych z wymiana
przebudowa poziomow instalacji kanalizacji w budynku przy ul. Lwowskiej 23

w Zamosciu

1.4 Zakres robot objetych specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwiazanych z wykonaniem projektowanego zadania i obejmuja:

a/ wymagania wykonawcze

b/ wymagania materiatowe

¢/ wymagania technologiczne

e/ transport 1 roztadunek

t/ sktadowanie materiatow

g/ nadzor 1 odbiory

1.5 Okreslenia podstawowe

Wszystkie okreslenia, nazwy uzyte w niniejszej specyfikacji sa zgodne lub
rOwnowazne z normami obligatoryjnymi obowiazujacymi w Polsce
/Rozp.Min.Gosp. Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21.06.1994 Dz.U. Nr 94
p0z.387 /, a w przypadku ich braku z normami branzowymi, warunkami
technicznymi wykonania 1 odbioru robot wymienionymi indywidualnie.

1.6 Ogolne wymagania dotyczace robot

Wyburzenia powinny by¢ wykonywane jedynie w zakresie niezbednym do
przeprowadzenia prac zwiazanych z przebudowa poziomow 1 podtaczeniem do
istniejacej instalacji.

Prace powinny by¢ prowadzone pod nadzorem osoby posiadajacej odpowiednie
uprawnienia, przy zachowaniu obowigzujacych przepisow w zakresie bhp.
Roboty musza by¢ wykonywane zgodnie z wymaganiami obowiazujacych
Polskich Norm, przepiséw 1 instrukcji. Nie wyszczegolnienie w niniejszej
specyfikacji jakichkolwiek obowiazujacych aktow prawnych nie zwalnia
wykonawcy od ich stosowania.



Gdziekolwiek poczynione sa odniesienia do szczegoétowych norm, przepisow
jakim odpowiada¢ maja towary, materiaty i roboty przewidziane do wykonania
tam beda obowigzywaty postanowienia ostatniej biezacej edycji lub poprawki.
Tam gdzie brak norm lub normy dopuszczaja rézne rozwiazania nalezy przyjac
za obowiazujace wymagania opisane w poszczegdlnych pozycjach niniejszej
specyfikacji lub ustali¢ sposéb prowadzenia robot z Inspektorem Nadzoru.
Calos¢ robot nalezy wykonywac zgodnie z ,,Warunkami technicznymi wykonania
1 odbioru robot budowlano montazowych”, przestrzegajac przepisow
Rozporzadzenia Ministra Budownictwa 1 Przemystu materialéw Budowlanych z
dnia 28.03.1972 r w sprawie bhp przy wykonywaniu robdt budowlano-
montazowych (Dz. U. Nr 13 poz.93 z dnia 10. 04 .1972).
Roboty nalezy prowadzi¢ zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacja
techniczng 1 poleceniami Inspektora Nadzoru. Wykonawca ponosi pelng
odpowiedzialno$¢ za jako$¢ prowadzonych robot .
Wszelkie zmiany w dokumentacji projektowej powinny by¢ wprowadzone na
pismie i akceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Istotne zmiany w stosunku do dokumentacji wymagaja dodatkowo zgody
projektanta.
Wykonawca ponadto sporzadza we wlasnym zakresie nastepujaca dokumentacje
uzupelniajaca :

- projekt organizacji prac

- projekt oznakowan miejsc robot

- dokumentacj¢ powykonawcza

k/ Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za:

- utrzymanie placu budowy

- porzadek na poszczegolnych stanowiskach pracy

- ewentualne zniszczenie mienia mieszkancow

- bezpieczenstwo robot

- zabezpieczenie materialow 1 sprz¢tu

I/ Zamawiajacy w celu realizacji robdt umozliwi Wykonawcy wejscie do

poszczegbdlnych piwnic lokatorskich 1 innych zamknigtych pomieszczen.

I1. POZIOMY KANALIZACYJNE
1. Materialy

1.10golne wymagania dotyczgce materialow

Wszystkie materiaty zastosowane do realizacji robdt powinny by¢ nowe, w gatunku
biezaco produkowanym, odpowiada¢ wymaganiom norm i przepisow
wymienionych w specyfikacji, a takze innych nie wymienionych ale aktualnie
obowiazujacych. Musza posiada¢ wymagane polskimi przepisami swiadectwa
dopuszczenia do stosowania, wymagane Ustawa z dn.3.04.1993 r. certyfikaty
bezpieczenstwa oraz inne dokumenty §wiadczace o zasadnosci zastosowania do
realizacji niniejszej inwestycji.

1.2 Materialy

a/ rury polipropylenowe PP-HT Magnaplast lub rownowazne

b/ ztaczki przejsciowe PP/zeliwo

¢/ rury PCV kanalizacyjne kielichowe wg PN-80/C-89205

d/ ksztattki PCV kanalizacyjne kielichowe wg PN-81/C-89203

j/ ksztaltki PVC kanalizacyjne, kanalizacji zewngtrznej; wg atestu producenta



2. Sprzet

2.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Sprzet wykorzystywany do wykonania robot musi odpowiada¢ wymaganiom
okreslonym w obowiazujacych w Polsce przepisach np. o ruchu drogowym, dozorze
technicznym 1 innych zwiazanych, jak réwniez spelniajacych wymagania w zakresie
prawidlowego montazu elementow.

2.2 Sprzet dla potrzeb montazu

Roboty prowadzone powinny by¢ przy uzyciu ogoélnie dostgpnego sprzg¢tu
podstawowego 1 specjalistycznego.

a/ narzedzia do cigcia metalu

b/ narzedzia do cigcia betonu

¢/ narzedzia do kucia

d/ narzedzia do wiercenia

e/ narzedzia do cigcia rur PCV

f/ narzedzia do montazu instalacji

3.Transport

3.1.0golne wymagania dotyczace transportu

Srodki transportowe uzyte do transportu materiatéw musza spetnia¢ wymagania
wynikajace z obowiazujacych w Polsce przepisOw ruch drogowego, zapewnic
bezpieczenstwo innym uzytkownikom drog oraz pracownikom budowy. Ponadto
muszg zagwarantowac utrzymanie wymaganej jakosci dostarczanych na plac
budowy materiatow.

W obrgbie stanowisk pracy na klatkach schodowych i piwnicach obowiazuje
transport rgczny. W czasie wykonywania transportu niedopuszczalne jest
uszkodzenie elementow budynku.

4.Wykonanie robot

Systematyka robdt przyjeta zostata w oparciu o ,.kosztorys $lepy” bedacy integralna
czescia specyfikacii.

Zakres wykonania robét. Instalacja kanalizacyjna kod CPV-45330000-9

a/ zakres prac nie obejmuje demontazu istniejacych poziomow kanalizacyjnych, a
jedynie ich odcigcie od piondéw i1 zakorkowanie.

b/ wykonanie nowych poziomdéw kanalizacyjnych prowadzonych po §cianach
piwnic

¢/ podtaczenie do nowych poziomow istniejacych pionow.

d/ wykonanie przytacza

e/ proba droznosci kanalizacji

Prace wykonywac¢ w oparciu o ,,Warunki techniczne wykonania i odbioru robot

budowlano- montazowych ,,.Instalacje sanitarne i przemystowe.

Normy:

PN-81/B-10700.00.0 Instalacje wewnetrzne wodociagowe 1 kanalizacyjne. Wymagania
1 badania przy odbiorze. Ogdlne wymagania i badania.

PN-81/B-10700/01 Instalacje wewngtrzne wodociagowe 1 kanalizacyjne. Wymagania
1 badania przy odbiorze. Instalacje kanalizacyjne.



I1I. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z dokumentacja
projektowa, niniejsza specyfikacja, oraz poleceniami 1 ustaleniami przekazanymi
przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca jest zobowiazany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych
robot w zakresie 1 z czgstotliwoscia okreslong w przepisach, normach 1 niniejsze;j
specyfikacji techniczne;.
Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem, prowadzeniem
1 wykonaniem aby osiagna¢ zatozona jako$¢ 1 terminowosc.
Ze strony Zamawiajacego kontrole prowadzil bedzie Inspektor Nadzoru.

2. Kontrola jakosci materialow

Wszystkie materialy uzyte w procesie realizacji robot musza odpowiadac

wymaganiom zawartym w dokumentacji projektowej i niniejszej specyfikacji

technicznej. Musza posiada¢ aprobaty techniczne, deklaracje zgodnosci lub

swiadectwa jakos$ci producentow 1 uzyskac akceptacje Inspektora Nadzoru.

Uregulowania dotyczace powyzszych kwestii sa zawarte w:

- Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r o wyrobach budowlanych

- Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r w sprawie
systemOw oceny zgodnos$ci wymagan jakie powinny speinia¢ notyfikowane
jednostki uczestniczace w ocenie zgodnosci, oraz sposobu oznaczania wyrobow
budowlanych oznakowaniem CE

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r w sprawie
sposobow deklarowania zgodno$ci wyrobow budowlanych oraz sposobow
znakowania ich znakiem budowlanym.

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 14 maja 2004 r w sprawie kontroli
jakos$ci materiatow budowlanych.

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 14 pazdziernika 2004 w sprawie
europejskich aprobat technicznych oraz polskich jednostek organizacyjnych

upowaznionych do ich wydawania.

Wykonawca dostarcza Inspektorowi Nadzoru dokumenty ze stosowane do

wykonania przedmiotowych robot wyroby budowlane 1 urzadzenia posiadaja

wazne atesty, certyfikaty i dopuszczenia do stosowania w budownictwie.

Inspektor Nadzoru nie dopusci do uzycia materialow i urzadzen ktore nie
spelniaja zakladanych wymogow.

3. Kontrola jako$ci wykonania robaét
Kontrola jakosci wykonanych robdt przeprowadzona bedzie poprzez porownanie
realizacji z dokumentacja projektowa oraz normami i warunkami technicznymi.

4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami
Wszystkie roboty, ktore wykaza odchylenia od wymagan okreslonych w
odpowiednich przepisach, normach 1 niniejszej specyfikacji powinny by¢ ponownie
wykonane na koszt Wykonawcy.
Inspektor Nadzoru, na pisemne wystapienie Wykonawcy, moze uzna¢ wadg za nie
majaca zasadniczego wplywu na eksploatacje 1 ustali¢ wielko$¢ potracen za
obnizong jakos$¢ materialow lub robot.



IV. OBMIARY ROBOT

1.0golne zasady obmiaru robot
Obmiar robdt ma za zadanie okresli¢ faktycznie wykonany zakres robot, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru dokonuje Wykonawca przy udziale Inspektora Nadzoru.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w
przedmiarze robot lub specyfikacji technicznej nie zwalnia wykonawcy z
obowiazku zrealizowania wszystkich prac. Btedne dane zostang poprawione wg
instrukcji pisemne;.
Obmiar robodt bedzie prowadzony z czgstotliwoscia wymagana do celow
okresowych ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym
umowsa.

V. ODBIORY ROBOT

1.Rodzaje odbioréw robodt
Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbiorow:
-odbior robot zanikajacych
-odbioér koncowy
-0dbidr pogwarancyjny

2.0dbior robot ulegajacych zakryciu i zanikajacych
Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1
jako$ci wykonanych robot, ktore w dalszym procesie ulegna zakryciu.
Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bgdzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt 1 poprawek bez hamowania
ogo6lnego postepu robot.
Odbioru rob6t dokonuje Inspektor Nadzoru.
Odbiér udokumentowany jest wpisem do Dziennika Budowy.
Jakos¢ 1 i1lo$¢ robdt ulegajacych zakryciu oceniana bedzie na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikow badan, przeprowadzonych prob i pomiarow w
konfrontacji z dokumentacja projektowa niniejsza specyfikacja 1 dokonanymi
uprzednio ustaleniami.

4.0dbior koncowy robaot
4.1. Zasady odbioru koncowego
Odbidr koncowy robdt polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilosci, jakos$ci 1 wartosci a w szczegolnosci:
-sprawdzeniu protokotow z odbioréw czesciowych wraz ze sprawdzeniem
postanowien o usunigciu ewentualnych usterek
-sprawdzeniu protokotow prob 1 badan
-sprawdzeniu aktualnej dokumentacji technicznej wraz z naniesionymi zmianami 1
uzupetnieniami
Odbidr koncowy nastapi w terminie ustalonym w umowie, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru faktu zakonczenia robot.
Odbioru koncowego dokonuje komisja wyznaczona przez Zamawiajacego przy
udziale przedstawicieli Wykonawcy, Inspektora Nadzoru 1 innych zaproszonych
do udziatu w komisji uczestnikow.



Komisja zapoznaje si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbiorow
czesciowych , zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, a zwlaszcza w zakresie robot
uzupeltniajacych 1 poprawkowych.

Komisja dokonujaca odbioru koncowego dokona oceny jakosciowej robot na
podstawie przedtozonych dokumentow, wynikdéw badan, préb pomiaréow, oceny
wizualnej oraz zgodno$ci wykonanych robdt z dokumentacja projektowa 1 niniejsza
specyfikacja.

W przypadku stwierdzenia przez Komisj¢ ze jako$¢ wykonanych robot w
poszczegblnych elementach nieznacznie odbiega od wymagan zawartych w
dokumentacji projektowej 1 ST z uwzglednieniem tolerancji 1 nie ma wigkszego
wpltywu na cechy eksploatacyjne, komisja dokona potracen oceniajac pomniejszona
warto$¢ robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

4.2 Dokumentacja odbioru koncowego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego jest protokot

odbioru sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koncowego Wykonawca zobowiazany jest przygotowa¢ n/w dokumenty:

-dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa
jesli zostata sporzadzona w trakcie prac.

-kopie dokumentow potwierdzajacych dokonanie pozytywnych, bezwarunkowych

odbiorow catosci robot przez stuzby zewngtrzne wymagane do uzyskania

pozwolenia na uzytkowanie.

-protokoéty prob, odbiorow robdt zanikajacych.

W przypadku ,gdy wg komisji , dokumentacja nie begdzie przygotowana do odbioru
koncowego, komisja w porozumieniu z wykonawca wyznaczy nowy termin odbioru.
Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace bgda
spisane wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robot poprawkowych ustali komisja.

4.3 Odbior pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem
wad stwierdzonych przy odbiorze oraz zaistnialych w okresie gwarancji.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany wg zasad dla odbioru koncowego.



